
Problemstellung 
• Dauergrünland ist ein prägendes Element 

der Agrarlandschaft in Deutschland und Hessen 

mit vielfältigen ökologischen, gesellschaftlichen 

und wirtschaftlichen Funktionen. 

• Aufgrund der Veränderung von Agrarstrukturen, 

der fortschreitenden intensiven Bewirtschaftung 
etc. ist derzeit ein Rückgang der arten– und 

strukturreichen Grünlandflächen zu verzeichnen. 

• Die langfristige standortgerechte Bewirtschaf-

tung von Dauergrünlandflächen und die Bekämpfung von Schad– und Giftpflanzung, 
insbesondere von extensivem Grünland ist ein wesentlicher Faktor zum Erhalt dieser 

Flächen, allerdings wird die flächige Pflege mittels schlagkräftiger Maschinen dem 
Nutzungs– und Pflegeanspruch des Dauergrünlandes häufig nicht gerecht. 
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Geplante Innovation und Zielsetzung 
• Das Vorhaben trägt durch nicht-chemische Bekämpfung unerwünschter Pflanzenarten 

zur Förderung der Biodiversität als auch zu Wasser– und Bodenschutz bei. 

• Der Einsatz autonomer, selektiv arbeitender Roboter kann die Landwirtschaft bei der 

effizienteren Bewirtschaftung von Dauergrünlandflächen unterstützen und gewähr-

leistet gleichzeitig die Einhaltung ökologischer Anforderungen. 

• Zu den Neuerungen des Vorhabens gehören das Monitoring von Problem– und 
Kennarten, die Integration künstlicher Intelligenz zur Bekämpfung von Problemarten 

sowie die Entwicklung einer Bekämpfungsmethode für Problemarten am Beispiel des 

giftigen Jakobskreuzkrauts. 
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aimGrassland 
Artificial Intelligence for Maintenance of Grassland – 

KI für die Pflege von Grünland 

Durchführung 
• Monitoring mittels optischer Erkennung des Zustandes der Grünlandflächen durch 

Sensoren mit anschließender Aufarbeitung und Bereitstellung der gesammelten 
Daten. 

• Konkrete Bekämpfung von Schadpflanzen durch die Identifizierung der nötigen 

Bekämpfungsmethode mit dem Ziel der Entwicklung eines Prototyps unter Einsatz 
geeigneter Hard– und Software. 

• Zusammenarbeit und Austausch mit den beteiligten Landwirtinnen und Landwirten 

zu den Themen Kosten– und Zeitersparnis, Erhalt– und Verbesserung der Futter-

qualität sowie Unterstützung bei Naturschutzauflagen. 
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